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1. OTAZKA

a) MZS, doplnéni MZS o elektronické prvky zabezpeceni

b) Programovaci jazyky pro PLC. Uvedte pouzivané programovaci jazyky pro PLC. Na jednoduché
ukdzce demonstrujte charakter, vyhody a nevyhody daného jazyka.

OTAZKA

a) Ustredny EZS - zakladni rozdéleni dle principu komunikace s prvky, pfiklady pouZiti v zavislosti na
topologii a rozsahu systému, zafizeni pripojovana na Ustrednu EZS

b) PLC Siemens LOGO! Popiste PLC, uvedte jeho vyhody, nevyhody a moZznosti pouziti. Stru¢né
popiste vyvojové prostiedi LOGO! Soft Comfort a naznacte postup feseni jednoduché ulohy.
OTAZKA

a) Nakreslete blokové schéma smyckové ustiedny EZS s 6 PIR detektory, ovladaci klavesnici a
venkovni sirénou, pouzijte obvyklé znacky a popiste strukturu systému, vyvazovani smycek, druhy
nastaveni a jejich reakce na detekci

b) PLC AMIT AMIiNi4DS. Popiste PLC, uvedte jeho vyhody, nevyhody a moznosti pouziti. Stru¢né
popiste vyvojové prostiedi DET Studio a naznacte postup reSeni jednoduché ulohy.
OTAZKA

a) Nakreslete blokové schéma ustfedny EZS s primou adresaci se 4 PIR detektory, 2 detektory
tristéni skla, 1 ovladaci klavesnici a venkovni sirénou, pouzijte obvyklé znacky a popiste strukturu
systému, princip a vyhody kombinovaného typu Ustfedny EZS a jeji pouziti

b) PLC Siemens Simatic S7 - 1500. Popiste PLC, uvedte jeho vyhody, nevyhody a moznosti pouziti.
Strucné popiste vyvojové prostredi TIA Portal a naznacte postup reseni jednoduché ulohy.

OTAZKA

a) Zpusoby komunikace mezi prvky EZS, popiste vyhody a nevyhody jednotlivych zpUsobu
propojeni prvkd

b) Vizualizace fidiciho procesu. Uvedte divody pro vyvoj vizualizacnich systém( a poZzadavky na
vizualizacni SW a HW. Strucné popiste priklad jednoduchého vizualiza¢niho projektu.



. OTAZKA

a) Bezpecnostni tiidy, tfidy prostfedi, stupné zabezpeceni - charakteristika stupnd, priklady
zatfidéni, minimalni pozadavky dle CSN 50131 -7

b) Odporové senzory teploty. Uvedte rozdéleni senzorli teploty a stru¢né uvedte principy,
na kterych jsou zaloZzeny odporové senzory teploty. Uvedte a popiste kovové a polovodicové
odporové senzory teploty.

. OTAZKA

a) Zpusob napadjeni systému EZS - pripojeni na sit 230V, zalohovani, zdroje, napajeni a napéti.
Pouzivané akumulatory - rozsah kapacit akumulatord, udrzba, vypocet kapacity zalozniho zdroje

b) Indukénostni senzory polohy a pfiblizeni. Popiste princip funkce indukénostnich senzord polohy
a priblizeni, jejich vlastnosti, druhy a moznosti pouziti.

. OTAZKA

a) Evakuacni rozhlas - struktura, prvky

b) Ultrazvukové senzory polohy a pfiblizeni. PopiSte princip generovani a snimdni ultrazvuku.
Popiste ultrazvukové senzory jako meéfice vzddlenosti, dvoustavové senzory priblizeni a
ultrazvukové zavory. Uvedte moznosti aplikace ultrazvukovych senzor.

. OTAZKA

a) Prostorova ochrana - popis, prvky, vlastnosti detektord

b) Optické senzory priblizeni a optické zavory. Popiste princip funkce optickych senzort priblizeni
a optickych zavor. Uvedte jejich vyhody popr. nevyhody a moznosti jejich aplikace.

10.0TAZKA

a) Legislativni predpoklady pro navrh, montdaz, projektovani a servis EZS

b) Senzory otacek a uhlu natoceni. PopiSte moznosti, jakymi Ize snimat otacky a uhel natoceni.
Rozvedte principy, na kterych jsou zalozeny pfislusné senzory. Uvedte vhodné aplikacni priklady.

1. OTAZKA

a) Plastova ochrana - popis, prvky, vlastnosti detektor(, environmentdini a specialni detektory -
druhy, reakce

b) Senzory mechanickych velicin - mechanického napéti, tlaku, sily a hmotnosti. Popiste princip
funkce tenzometr( a jejich mozné aplikace. Uvedte dalsi moznosti snimani velicin jako je tlak, sila,
hmotnost.

12. OTAZKA

a) Tisnova a predmétova ochrana - popis, prvky, vlastnosti detektord. Podnéty, na které reaguji
otfesové detektory

b) Krokové motory. Popiste princip funkce krokovych motor(, uvedte jejich rozdéleni, zplsaob fizeni,
vyhody a nevyhody jednotlivych typu a jejich typické aplikace.

13. OTAZKA

a) Dohledova centra - pult centrdlni ochrany, komunikacni formaty

b) Asynchronni motory. Popiste princip asynchronniho motoru, uvedte rozdéleni asynchronnich
motorq, jejich zapojeni a vlastnosti. Rozvedte zplsob jejich fizeni (frekvenéni ménice).



14.0TAZKA
a) Ustiedny EPS - rozdéleni dle komunikace, doplfikovad zafizeni
b) Stejnosmérné motory. Popiste princip funkce stejnosmérného motoru, jeho zapojeni a vlastnosti.
Uvedte moZnosti fizeni stejnosmérnych motord a jejich mozné aplikace.
15. OTAZKA
a) Napajeni, zalohovani, napéti systému EPS
b) Matematické modely spojitych linedrnich casové invariantnich systémi. Uvedte rozdéleni
matematickych model( LTI systémd, napiste linedrni obycejnou diferencidlni rovnici n-tého fadu a
odvodte z ni prenosovou funkci. Definujte pfechodovou charakteristiku a frekvencéni charakteristiky
LTI systém.
16.0TAZKA
a) Hlasice EPS - rozdéleni, druhy, fyzikalni princip reakce na pozar
b) Charakteristiky spojitych LTI systémi. Uvedte zakladni testovaci signdly, nakreslete jejich
prubéhy. Popiste typické odezvy na testovaci signaly jednoduchych LTI systému. Uvedte dané
odezvy do souvislosti se stabilitou LTI systémd.
17. OTAZKA
a) Topologie hlasict - umisténi, zapojeni, kruhova linka
b) Stabilita linearnich ¢asové invariantnich systému. Uvedte a popiste zakladni kritéria stability
linedrnich Casové invariantnich systémd (poloha korenli charakteristické rovnice popr.
charakteristického polynomu, algebraické kritérium stability, frekvenéni kritérium stability).
18.0TAZKA
a) Ovladana zarizeni EPS - vystupy, signalizace
b) Regulacni smycka, regulatory odchylky. Popiste rozdil mezi fizenim a regulaci. Popiste bloky
v regulacni smycce. Uvedte prenos v otevrené a v uzavrené smycce. Popiste veliciny, které urcuji
kvalitu regulacniho procesu. Uvedte zakladni kritéria kvality regulacniho procesu s ohledem na
spojitou regulaci.
19.0TAZKA
a) Pfipojeni na PCO HZS - podminky vyplyvajici z PBR
b) Dvoupolohova a vicepolohova regulace. Popiste princip dvoupolohové a vicepolohové regulace,
vhodnost pouziti a typické aplikace. Naznacte reSeni jednoduché ulohy s vyuzitim dvoupolohové
regulace.
20.0TAZKA
a) Kabelaz EPS - druhy pouzivanych kabel(, jejich vlastnosti
b) PID regulatory. Popiste strukturu PID reguldtorq, jejich vlastnosti, vyhody a nevyhody a typické
aplikace. Uvedte prenos a charakteristiky jednotlivych ¢lend PID regulator(.
21. OTAZKA
a) Ulozeni kabelii - moZnosti ulozZeni, vlastnosti tloznych materiald

b) Logické fizeni (ovladani), kombinacni logika. Uvedte moznosti popisu kombinacnich logickych
obvodud a metody minimalizace logickych funkci. Popiste moznosti implementace kombinacni logiky.



22.0TAZKA
a) CCTV - blokové schéma analogovych a IP systému, jednotlivé prvky, funkce, vlastnosti
b) Logické fizeni (ovladani), sekvencni logika. Uvedte priklady sekvencnich obvodu. Popiste
typickou jednoduchou sekvencni Ulohu realizovanou jako kontaktni logiku a bezkontaktni logiku.
Rozvedte moznosti implementace sekvencni logiky.
23.0TAZKA
a) Objektiv - princip, druhy, pevny, varifokalni, uréeni ohniskové vzdalenosti, pom(icky, programy
b) Kontaktni logika. Popiste princip funkce relé a stykace. Uvedte zakladni zapojeni kontaktni logiky
(samodrzny kontakt, zapojeni pro reverzaci motoru s ¢asovym blokovanim).
24.0TAZKA
a) Systém kontroly vstupi - identifikace, tfidy a jejich popis
b) Pneumatické fizeni - vyroba a spotieba stlaceného vzduchu. Uvedte zakladni fyzikalni veliCiny,
které je treba sledovat u pneumatického fizeni. PopiSte princip vyroby, distribuce a spotreby
stla¢eného vzduchu, vyhody a nevyhody pneumatického fizeni.
25.0TAZKA
a) Princip kabelaze CCTV - rozdil analogového a IP systému, druhy kabell, vzdalenosti

b) Fuzzy logika a fizeni. Uvedte moznosti fuzzifikace vstupnich proménnych, fuzzy zobecnéni
operatorl AND, OR a NOT a moznosti defuzzifikace vystupnich proménnych. Uvedte divody,
vyhody a nevyhody fuzzy logiky v oblasti fizeni.
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